INSN Travaux Dirigés GM-3-CDIM G M‘

LYON

TD : Durée de vie Roulements a contacts obliques

Arbre d’entrée d’un réducteur Marin

Le systeme considéré dans ce TD est un réducteur marin installé a bord de navires
de haute mer ou fluviaux, de bateaux de péche ou de remorqueurs. Des plans de ce
dispositifs sont donnés en annexe.

1- Déterminer la voie de transmission de puissance en marche avant et marche
arriere. Quels sont les embrayages utilisés dans chaque configuration ?

2- Enconsidérant que le réducteur fonctionne 80% du temps pour un couple moteur de 2122 N.m et une vitesse
d’entrée de 1800 tr/mn et 20% du temps pour un couple moteur de 1000 N.m et une vitesse d’entrée de
750 tr/mn, vérifier le dimensionnement des roulements et calculer leur durée de vie.

3- Travail personnel : Déterminer par la RdM les diametres minimaux des différentes trongons cet arbre réalisé
en acier (Re=350MPa). Un corrigé sera mis sur moodle ultérieurement.
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v'Caractéristiques de I'engrenages
* R : Rayon primitif
A * a :angle de pression
* B :angle d’hélice

v'Caractéristiques des efforts
* F : effort résultant a la denture

Ft . effort tangentiel

ottt ~ 1 ) F, =F.cos(a).cos(3)
X ¥-° - Fr : effort radial
= F =F.sin(a)

https://pierreprovot.wordpress.com/les-engrenages/les-
engrenages-droits-denture-hlicoidale/

Fa : effort axial
F, =F.cos(a).sin(B)

Efforts générés par un engrenage cylindrique hélicoidal



