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Pompe doseuse a réglage de
débit
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Schéma cinématique

‘_,\\f

Les points C1 et C2 (positions extrémes du point C) sont sur I'axe du porte piston.

Cette position est la position maximale pour conserver un guidage correct de la glissiére.
La course du porte piston 8 est maximale, ¢ = 20 mm.

Le débit de la pompe est a 100% du débit maximal.
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Schéma cinématique

Schémas cinématiques du mécanisme pour les positions extrémes de réglage de débit

N
= 53 /
- S

Le point A est sur I'axe du porte piston.

La course du porte piston 8 est nulle.
Le débit de la pompe est nul.
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Application ala pompe : contact en 30 et 7

En supposant un contact direct entre 30 et 7, nous souhaitons estimer l'effort
radial transmissible par cette liaison.

PP Y5
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1

Axe 40CrAlMo 6-12
Bielle EN-GJL 250
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Application ala pompe : contact en 30 et 7

En supposant un contact direct entre 30 et 7, nous souhaitons estimer l'effort
radial transmissible par cette liaison.
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Application ala pompe : contact en 30 et 7

En supposant un contact direct entre 30 et 7, nous souhaitons estimer l'effort
radial transmissible par cette liaison.

[t [
Contact direct + effort déporté :
1.5N 6a :
Py= Td 1+ A .| Fonctionnement : a; = 3
, ' | Charge:a, =1
>oit L4 “\ Contact : a3 = 1,5
Ny = — 'p“d6m >N Répartition : a, = 3
a 165
15[1+T : %padm=m=12,2MPa
L=25mm
= 77711211177/ 25.10.12,2
j=;—8:::: /////;//’:j ::://;/;/ NM_ 6 20 _350N
> iy T'1L14444 / 1 5 [1 + 5 ]
Bielle EN-GJL 250 = Re = 165 MPa T
Axe 40CrAlMo 6-12 = Re = 670 MPa i
Padm = e - Et avec des paliers lisses ??
a1 * Ay * A3 * Ay /\ * e
== TLX 7

1V




Application ala pompe : contact en 30 et 7

Au centre d;rlazpli\\,/ot: 3 /‘///////777

C =aN ==

Utilisation de deux paliers

lisses de longueur L1 et L2 et ‘ > l ‘ S
distants de LO LO a. |

L o \
Hypothese : L1 =1L2=L=10 d

A
t10=15 < 4v o
— L: / /y/ § //// _______ L
N 6 ////M’/////
E. C 1/‘
Pp =314 T LdL, ( ) ] -
N aN  N(Lg+ 2a B 0
T 2Ld T Ldl, deLO ‘, N = [ 5q Padm

A A |

1l




Caractéristiques du palier 4

DU® Palier Lisse Composit
Antifriction en Métal-Polyn

\

A

——

Ny

Données Techniques DU®

Statique
Dynamique
Min

Max

Paralléle 3 la surface

2LdL,

= Padm

L0+2a

Paam = 140 MPa

2%¥10%x10%15

140 = 7636 N

15+2%20

20x plus !

Mais selon le critere en

pression uniquement

‘pendiculaire a la surface

Dureté de |'arbre

* Dépend des conditions d'utilisation

Conditions de fonctionnement
Asec

Huilé

Graissé

Lubrifié 2 I'eau

Autres fluides

Huilé
Graissé
Lubrifié 3 I'eau

12

N/mm?
N/mm?

“«C
“C

105K
104K

Sans traitement acceptable, dureté d'arbre

pour une plus grande durée de vie

Trés bon

Bon
Assez bon
Assez bon
Assez bon

DP4/DP11
DP4 /DP31
DP4 /DX
DP4-B

HB

Micrographie

Couche Antifriction
PTFE + Plomb

Couche de
Bronze Porew

Support Acier

membre de %,
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Caracteristiques du palier 4 Données Techniques DU®
Propriétés du palier [ Unié | Valewr |
Générales
Pression maximale, p Stal!que Hinae' 20
. . . Y Dynamique N/mm? 140
DU® Paller Llsse Composrte Température de fonctionnement l:’:: :g gg
Antlfrlctlon en Métal_Ponm ére Coefficient de dilatation thermique finéaire Permmgﬁ";ggxg:g mﬁ ;413
A sec
Vitesse de glissement maximale, U m/s 25
Facteur pU maximal N/mm? x m/s 18
Coefficient de frottement, f 002-025"
Lubrifié a I'huile
[~ VIeSSC O gussement maaman, U TS 50
Facteur pU maximal N/mm? x m/s 50
Recommandations
Rugosité de Farbre rectifié, Ra i - TS
Durete e o R >0
On considere N7, = 200
tr/min. Que vaut V ? Que vaut
N maxi suivant le critere (pV) ?
d d N 200 s . . e
V = SW=o = 10 * T * = = 104 mm/s = 0,1 m/s = critére en vitesse maximale vérifié
dN N(Lo+2a) 120(pV) ggmLdL 120%5%10%10%15
V= T2 > N = =P adm2Bo0 = 2604 N
60 2LdLg wdN(Lg+2a) +0,01%200%(15+2%20)

/3!
Le critere pV est plus dimensionnant
13 que le critere en pression | 7
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Dimensionnement des paliers 26 et 26’ /En se placant dans |a\

-

position du plan et
pour Ng,s = 500 N,
déterminer les
efforts dans les
paliers 26 et 26’ et
valider leur

Kdimensionnement. /



Dimensionnement des paliers 26 et 26’

0 O
s . o o). D
Modelisation filaire e =N 0
Paramétrage 0 aNJp

S mrions
e

/ FE, O

1 inconnue statique en C/ E. 0

trop ! (hyperstatisme en

p Liaison roue / vis sans fin

positionnement axial) 3 P
N
A % Avec :
—= Hypothése C) \ |
, ire : Faz_Ftv=<: éosansmﬁ
supplémentaire : 0 .
FE, <0 ->X,=0 0 Fr=—Fm=—F51nan

APPLIOUEES

15 ‘membre de ’/,’
UNIV=RSITE D= LYON
N



Dimensionnement des paliers 26 et 26’

On déplace touten D :

. 0 0 0
ME = Mf + DF ARF = 0)+ 0]A —N)
aN e 0

., (0 —L
M};=M}§+DP/\RP=<0>+<—R>
0 0

eN
(2)

aN
—RF;

L F

Fy
ANE | =
(Ft> (—ler + RE,
. ., 0 L Xp 0
ME = M5 + DB ARB=(0)+(O>/\ Y | = —lLiZg
0 0 Zg l1Yp

|

5w
—
.
/ ]SS
o O O
w

0 0
F )N 0
' 0 aNp

P Liaison roue / vis sans fin

F, 0
E 0

w
O
W////ZX

X, 0
[ 0 —l, =13 Xa 0 {? 8}
M§ = Mf + DA ARA = (0) + ( 0 )/\ Yy |=| (tl3)Zy to
0 0 Zy —([+13)Yy

PFS appliqué a l'arbre : (
0+0+X,+F,=0(1)
—~N+Yy+Y,+F =0(2)
O0+Zg+Zy+F,=0(3)
eN—RF,+0+0=0(4)
0 + let - l1ZB + (l2+l3)ZA - 0 (5)
aN — lZFT + RFa + l1YB — (lz + ZS)YA =0 (6)

—>

a INSA G

16 L

A

L+ 1

Zy=—
4 L4+t

I3
— F
L4+t
_(a+ )N — (l + L)E + RE,
B L+ 1+ 15

Yo =N—-Y,—F i

ZB=




Dimensionnement des paliers 26 et 26’

( e
F, = ﬁN =200 N ,L 0
X, = —F, = 93N HE a‘}V}F
L+ 1
ZA = _l Ft = —140 N Liaison roue / vis sans fin
1+ L+ E, 0
< Z 5 g 60N {Fr 0}
= — = — F, 0
B L4141t P
a+1l,))N —(l; +1,)F. + RE
YA:( 1) (1 Z)T a=278N ” —
L+h+1 v, L 25
\ YB=N—YA—FT=302N Zy e 12
11 30
12 40
Palier A: Fp, = (YZ+Z5)%> =311N 3 "
- . _ (v2 210.5 _ R 30
PalierB: F,p = (Y4 +Z5)°° =308N On a tout
N
our
+ vitesse de rotation : N = 200 tr/min dime?wsionner N >00
+ dimensions du palier : D1 =28 mm et L1 =28 mm 2lpha_n dzeog
beta 25

l 7 membre de 7,
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Dimensionnement des paliers 26 et 26’

MICHAUD CHAILLY®

identifier | Mot de passe oublié | Demande d'identifiants

Espace client

P DIRECT TRA

|
\UTOLUBRIFIANT A COLLERETTE - BRONZE

4 Recherche

ﬁ Nouveaux produits

R jon | C

C2-251 : COUSSINET AUTOLUBRIFIANT A
COLLERETTE - BRONZE (C2-251-28-36-28_d)

Panier express D

Demiére mise djour: 27.11.16 B E™

it Nous

bronze et aliage ferreux | C

& | Modéle C2-251 : COUSSINET

Votre Panier
Panier : 0 articles

Michaud Chailly C2-251-28-36-28

S

P DIRECT »

Glissement Rotation

Coussinets autolubrifiants
bronze et zlliage ferreus

Coussinets autelubrifianes &
collzratre

COUSSINET
AUTOLUBRIFIANT A
COLLERETTE - BRONZE
(Modéle C2-251)

COUSSINET
AUTOLUBRIFIANT &
COLLERETTE - BRONZE
(COTES POUCES )
(Modéle C2-257)

COUSSINET
AUTOLUBRIFIANT &
COLLERETTE - ALLIAGE
FERREUX

(Modéle C2-151)

=< OUTILLAGE »
@ MEMENTO DIRECT »
TRANSMISSION
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Adresse email

| | Accepter le contrat de licence
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-ﬁ') Fiche tech. PDF
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Apercu pour michaud_chailly_C2-251-28-36_28
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Vmax =6 m/s
P.gm = 20 N/mm?
(PV),4m = 1,8 Mpa*m/s




Dimensionnement des paliers 26 et 26’

Vmax =6 m/s

PalierA: F,,= (Y2 +Z1)%> =311N Pagm = 20 N/mm?
(PV).4m = 1,8 Mpa*m/s

PalierB: F,.p = (Y& + Z3)°°> =308 N

+ vitesse de rotation : N = 200 tr/min

+ dimensions du palier : D1 =28 mm et L1 =28 mm

_ F 311
Pp =7 p, ™ 2828

= 0.39 MPa < pggm =2 ok

po=Dig =2tV _ 281077 w200 _ 99 0 oy ok
2 2 30 2 30 ' max
ppV =0.12 MPa.m/s < (pV),4,, 2 OK

C——> Les paliers sont validés selon les 3 criteres.
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